
Proceedings of the 35th International 

Symposium on Automation and 

Robotics in Construction (ISARC 2018) 

Berlin, Germany, July 20-25, 2018 



Jochen Teizer, Markus König (Hrsg.) 

Ruhr-Universität Bochum 

Deutschland 

ISBN 978-3-00-060855-1 

Die Deutsche Nationalbibliothek verzeichnet diese Publikation in der Deutschen 
Nationalbibliografie; detaillierte bibliografische Daten sind im Internet über http://dnb.d-nb.de 
abrufbar. 

1. Auflage 2018

Alle Rechte vorbehalten 

© 2018 International Association on Automation and Robotics in Construction 

Das Werk einschließlich aller seiner Teile ist urheberrechtlich geschützt. Jede Verwertung 
außerhalb der engen Grenzen des Urheberrechtsgesetzes ist ohne Zustimmung der einzelnen 
Autoren unzulässig und strafbar. Das gilt insbesondere für Vervielfältigungen, Übersetzungen, 
Mikroverfilmungen und die Einspeicherung und Verarbeitung in elektronischen Systemen. 

Die Wiedergabe von Gebrauchsnamen, Handelsnamen, Warenbezeichnungen usw. in diesem 
Werk berechtigt auch ohne besondere Kennzeichnung nicht zu der Annahme, dass solche Namen 
im Sinne der Warenzeichen- und Markenschutz-Gesetzgebung als frei zu betrachten wären und 
daher von jedermann benutzt werden dürften. 

Umschlaggestaltung: Jochen Teizer, Bochum 



Introduction 

This publication is the Proceedings of the 35th International Symposium on Automation and 

Robotics in Construction (ISARC). The symposium which had 490 attendees was held in the Maritim 

proArte and at the Technische Universität in Berlin, Germany during 20-25 July 2018. The 

Proceedings include an illustrated review of the program (in German language, previously published 

in BAUINGENIEUR), the names of organizations and persons who contributed to the technical 

program, and the 174 technical papers from 36 countries authored for this international meeting. 

The manuscripts were presented during 29 sessions, among them: safety and health, information 

modeling, advanced sensing and imaging technologies, automation, robotics, control systems, 

intelligent computing on data processing, internet of things, 3D printing, emergency response, 

construction management, infrastructure and tunneling, augmented and virtual reality, data 

visualization, unmanned aerial vehicles, education, and ergonomics. 

Please note: All ISARC proceedings since 1984 are available at no cost at http://www.iaarc.org. 
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